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JXM-10-E30

Modut rozszerzen do maszyn mobilnych

Opis

Modut rozszerzen JXM-IO-E30 to uniwer-
salny lokalny modut do maszyn mobilnych.
Dzieki wywazonej konfiguracji wejs¢/wyjsé
jest w stanie realizowa¢ niemal wszystkie

zadania, co pozwala na znaczne zreduko-
wanie okablowania. Wyjscie referencyj-
ne pozwala na uzywanie standardowych
czujnikéw i umozliwia aplikacje przetwa-
rzania wstepnego.

Komunikacja z JXM-10-E30 odbywa sie za
posrednictwem CANopen®. Dzigki temu
modut mozna wigczyé do zwyczajnych
sieci CAN maszyn mobilnych.

Dzieki solidnej, zalewanej obudowie mo-
dut rozszerzeh mozna stosowaé w trud-
nych warunkach otoczenia.

Cechy

= 12 wejsC i 14 wyjs¢ z mozliwoscig diagnostyki, w tym Sciezki wysokopradowe i PWM z regulacjg pradu

= Wysoka zdolnos$¢ tgczeniowa dzieki mozliwosci rownolegtego korzystania z wyjs¢ i wysokiemu pradowi catkowitemu

= Adresowanie IP w sieci CAN poprzez wejscia tréjstanowe umozliwia utworzenie do dziewieciu weztéw w jednej sieci
bez konfiguracji oprogramowania, wspierajgc tym samym strategie COP

= Ukfady zasilania czujnikéw odporne na zwarcia

= Solidna, zalewana obudowa



JXM-10-E30

Dane techniczne

JXM-IO-E30

Zakres napiecia roboczego

DC 8 ... 32V, osobne zasilanie ECU

Zakres temperatury pracy/przechowywania -40 ... +85°C
Interfejsy CAN 1 CANopen®
Maksymalna liczba wejs¢/wyjs¢ 26
Wejscia
= Analogowe 8 " 0...5V/0 ... 20 mA, konfigurowane niezaleznie
9 " Rozdzielczo$¢ 12 bit, impedancja wejsciowa 35 kQ, obcigzenie 120 Q
= Active-high,
= Cyfrowe/czestotliwo$e 4 " impedancja wejsciowa 5,6 kQ
" 0,1Hz... 10 kHz
= Cyfrowe/kodowanie CAN 2 Kodowanie CAN-ID, tréjstanowe
Wyjscia, z mozliwoscig diagnostyki
(zwarcie, przerwanie ciggtosci przewodu)
3 A, maks. 1,5 kHz, dithering, z regulacjg pradu i mozliwoscig diagnostyki,
odporne na zwarcie
= PWM, precyzyjny pomiar pragdu 4 moze by¢ uzywane alternatywnie jako
" wejscie cyfrowe active-low, impedancja wejsciowa 10 kQ
" wyjscie cyfrowe 3 A
" wejscie PNP
7 A, maks. 1,5 kHz, dithering, z mozliwos$cig diagnostyki, odporne na zwarcie
moze by¢ uzywane alternatywnie jako
= PWM 6 o - . . -
= wejscie cyfrowe active-low, impedancja wejsciowa 10 kQ
" wyjscie cyfrowe 7 A
= wejscie PNP
3 A high-side, z mozliwosciag diagnostyki, odporne na zwarcie, (czas pracy 50%)
= Cyfrowe (czas pracy 50%) 4 moze by¢ uzywane alternatywnie jako
= wejscie cyfrowe active-low, impedancja wejsciowa 10 kQ
= wejscie PNP
= Zasilanie czujnikow 3 niezalezny uktad zasilania VBAT do czujnikow
" Maksymalny dopuszczalny prad catkowity 25 A
= Stopien ochrony IP65
Wibracje ISO 16750-3
Udary ISO 16750-3
Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja  Tak

Diagnostyka wyjs¢

Zwarcie, przerwanie ciggtosci przewodu

Dalsze informacje i doktadne dane do zamoéwienia dostgpne na zapytanie. Zastrzegamy mozliwo$¢ zmian technicznych i btedéw.
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JXM-10-E30

Wyprowadzenie ztgczy Wyprowadzenie ztgczy JXM-I0-E30-G20-K00-0O01
CAN High-Signal A1 n.c. A3 CAN High-Signal A1 n.c. A3
CAN Low-Signal B1 Al_1 B3 CAN Low-Signal B1 Al_1 B3
PWMi_H3_4 c1 Al_2 c3 PWMi_H3_4 c1 Al_2 c3
PWMi_H3_3 D1 Al_3 D3 PWMi_H3_3 D1 A3 D3
PWMi_H3_2 E1 Al_4 E3 PWMi_H3_2 E1 Al_4 E3
PWMi_H3_1 F1 Al_5 F3 PWMi_H3_1 F1 A5 F3
DO_H3_4 G1 Al_6 G3 DO_H3_4 G1 AlL6 G3
DO_H3_3 H1 Al_7 H3 DO_H3_3 H1 Al_7 H3
DO_H3_2 J1 AlL8 J3 DO_H3_2 J1 Al_8 J3
DO_H3_1 K1 VBAT ECU K3 DO_H3_1 K1 VBAT ECU K3
VBAT PWR L1 GND_PWR L3 VBAT PWR L1 GND_PWR L3
VBAT PWR M1 PWM_H7_2 M3 VBAT PWR M1 PWM_H7_2 M3
CAN_TERM2 A2 PWM_H7_5 A4 CAN_H_OUT A2 PWM_H7_5 A4
CAN_TERM1 B2 PWM_H7_5 B4 CAN_L_OUT B2 PWM_H7_5 B4
DI_P_1 c2 PWM_H7_6 c4 DI_P_1 c2 PWM_H7_6 c4
DI_P_2 D2 PWM_H7_6 D4 DI_P 2 D2 PWM_H7_6 D4
DI_P_3 E2 PWM_H7_4 E4 DI_P_3 E2 PWM_H7_4 E4
DI_P_4 F2 PWM_H7_4 F4 DI_P_4 F2 PWM_H7_4 F4
GND_SEN G2 PWM_H7_3 G4 GND_SEN G2 PWM_H7_3 G4
VEXT_SEN_3 H2 PWM_H7_3 H4 VEXT_SEN_3 H2 PWM_H7_3 H4
VEXT_SEN_2 J2 CFG1_IN J4 VEXT_SEN_2 J2 CFG1_IN J4
VEXT_SEN_1 K2 CFG2_0ouT K4 VEXT_SEN_1 K2 CFG2_0uT K4
VBAT PWR L2 GND_PWR L4 VBAT PWR L2 GND_PWR L4
PWM_H7_1 M2 GND_PWR M4 PWM_H7_1 M2 GND_PWR M4
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